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SOLO PARA USO DENTAL

Introduccion

Felicidades por adquirir el motor de endodoncia X-SMART™ Plus.

Leer cuidadosamente este Manual del Usuario antes de usar el motor X-SMART™ Plus para
conocer las instrucciones de funcionamiento, cuidado y mantenimiento. Guardar este manual
para futuras consultas.
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1. Indicaciones de Uso

El motor de endodoncia X-SMART™ Plus es un aparato médico que cumple con la Directiva
de Aparatos Médicos 93/42/EEC, disefiado para ser usado por dentistas utilizando
instrumentos de conductos radiculares dentales, en rotacion continua y en movimiento
reciproco.

Este aparato tiene que ser usado solo en ambiente hospitalario, clinicas o gabinetes dentales,
por personal dental cualificado.

2. Contraindicaciones

e En el caso de pacientes portadores de marcapasos (u otro equipamiento médico) y hayan
sido advertidos del peligro de usar pequefios aparatos eléctricos (como maquinas de
afeitar eléctricas, secadores, etc.) se recomienda no utilizar el X-SMART™ Plus.

o El uso de este motor no se recomienda para preparar conductos con curvaturas severas.

e No usar X-SMART™ Plus para implantes u otro procedimiento dental distinto a un
tratamiento endodéncico.

3. Advertencias

En este capitulo se incluye una descripcién de las reacciones adversas serias y dafios de
seguridad potenciales para el producto, para el paciente o el usuario.
Leer las siguientes advertencias antes de usarlo.

/I\ ADVERTENCIAS

o El aparato puede solo usarse en lugares apropiados y solo por dentistas.
e Usar las baterias especificas para este producto. Nunca usar otras baterias que no
especifique Dentsply Maillefer.

e Usar el adaptador CA de Dentsply Maillefer para este producto. Nunca usar cualquier otro
adaptador CA.

¢ Si notara liquido de las baterias en la pieza de mano, deformacion de la cubierta de la
pieza de mano o decoloracion parcial, detenga su uso inmediatamente y contacte con su
distribuidor.

e Si el liquido de las baterias le salpicara a los ojos, lavarlos inmediatamente con
abundante agua limpia y acuda al médico. Si no lo hace puede tener pérdida de vision.

e Si el liquido de las baterias le salpica la piel o la ropa, lavar la zona expuesta
inmediatamente con agua limpia hasta eliminar totalmente el liquido. Si no lo hace pueden
producirse complicaciones cutaneas.

e Sino va a utilizar el motor durante mucho tiempo, quitar las baterias de la pieza de mano
para evitar que se salga el liquido.
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o No exponer el aparato a fuentes de calor directas o indirectas. Usar y guardar el aparato
en lugar seguro.

o Al instalar el aparato, dejar aproximadamente 10 cm. alrededor de la unidad de control
para tener un acceso facil a las tomas y al cable del enchufe.

o Colocar el aparato sobre una superficie plana y estable.

e No desmontar ni alterar el aparato. Dentsply Maillefer declina cualquier responsabilidad
en caso de cualquier alteracion o modificacion del aparato.

e No exponer la unidad X-SMART™ Plus, pieza de mano del motor o el adaptador AC a
cualquier liquido.

o No dejar caer el aparato.

e El motor de endodoncia X-SMART™ Plus requiere precauciones especiales en lo que
concierne a compatibilidad electromagnética (EMC) y debe ser instalado y vigilado
conforme a la informacién de compatibilidad electromagnética (EMC) proporcionada en
este manual. Especificamente, no usar el aparato cerca de lamparas fluorescentes,
transmisores de radio y mandos a distancia.

e Para evitar posibles riesgos debidos a interferencias electromagnéticas, no usar ningun
aparato eléctrico, médico o no, cerca del motor de endodoncia X-SMART™ Plus. La
radiacion electromagnética emitida por este aparato es por debajo de los limites
recomendados segun las regulaciones pertinentes (EN 60601-1-2:2007).

e No usar el aparto en presencia de oxigeno libre, sustancias anestésicas o productos
inflamables. Usar y guardar el aparato en ambiente seguro.

e Es posible que el aparato funcione mal si se usa en presencia de alguna interferencia por
onda electromagnética. No colocar X-SMART™ Plus cerca de aparatos que emitan ondas
electromagnéticas.

e El uso de accesorios, transductores y cables que no sean aquellos especificados puede
resultar en un aumento de las emisiones o una disminucion de la funcion inmunitaria del
aparato.

¢ iNinguno de los componentes del motor de endodoncia X-SMART™ Plus se suministran
desinfectados o esterilizados: los componentes tales como la unidad central, el
micromotor y el cable del micromotor necesitan desinfectarse; el contra angulo necesita
esterilizarse antes del primer uso y entre cada paciente!

¢ Nunca colocar el micromotor o cualquiera de los accesorios del aparato en el autoclave o
bafio ultrasénico.

e Ninguno de los componentes del motor de endodoncia X-SMART™ Plus puede
esterilizarse (excepto el contra angulo, ver capitulo 6.12 Limpieza, desinfeccion y
esterilizacion).

o No sumergir el aparato en cubas de ultrasonidos.

e El plastico del envoltorio no esta sellado, no usar ningun liquido o spray directamente en
la consola, especialmente en el monitor o cerca de los enchufes eléctricos.

¢ No doblar los cables que salen de la pieza de mano del motor ni del adaptador AC.

e Este aparato viene equipado con un circuito electronico para limitar la rotura de la lima.
Sin embargo, las limas pueden romperse debido a un ajuste incorrecto del torque o
velocidad, o por usar muchas veces las limas.
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e Segquir las instrucciones de uso del fabricante de las limas endodoncicas.

o El sistema de limas que se muestra en el display debe coincidir siempre con la lima que
se use. Esto es muy importante para evitar un mal uso de las limas de giro alterno y las
de rotacion continua.

o No usar limas disefiadas para rotacion continua en movimiento de giro alterno.

¢ No usar limas disefiadas para movimiento de giro alterno en rotacion continua.

e Los valores de torque y velocidad pueden ser modificados por el fabricante de las limas
sin previo aviso. Por lo tanto, los valores preajustados en la biblioteca de limas se deben
comprobar antes de su uso. Los valores de torque que aparecen en la pantalla son
exactos y fiables solo con los contra angulos X-SMART™ Plus 6:1 perfectamente
mantenidos y lubricados.

e La exactitud del movimiento proporcionado por el motor solo se garantiza si se usa el
contra angulo -SMART™ Plus 6:1, perfectamente mantenido y lubricado (para mas
detalles ver capitulo 6.11.2 Lubricacion del contra angulo ).

¢ No usar ningun otro contra angulo ni otro valor de reduccion que el recomendado.

¢ No insertar ninguna lima en el contra angulo durante el calibrado.

o Calibrar cada vez que se lubrique o se esterilice el contra angulo, o al menos una vez por
semana (ver capitulo 6.5.6 Calibrado).

e Al lubricar el contra angulo, comprobar con cuidado que no entra lubricante en el
micromotor.

o No lubricar la pieza de mano del motor por ninguna razédn, ya que puede dafarlo o
producir un efecto negativo importante en su funcionamiento.

¢ Nunca introducir ningun objeto extrafio en el eje del micromotor.

e La pieza de mano del motor se puede calentar en exceso, si se aplica demasiada presion.
Si el micromotor se sobrecalienta demasiado a menudo o persiste el sobrecalentamiento,
contactar con su distribuidor.

e Antes de poner en marcha el micromotor, verificar que los ajustes del motor son los
correctos.

e Eladaptador AC debe suministrar un rango de voltaje entre: 100 — 240 V (+/- 10%), 47-63
Hz. Usar solo piezas originales.

e Si apareciesen anomalias durante el uso, detener el tratamiento y contactar con su
distribuidor.

4. Precauciones

Leer estas normas de seguridad antes de usarlo. Estas precauciones le permiten usar el
producto de manera segura, previniendo posibles dafios a uno mismo o a los demas.

Es muy importante que se guarde este manual para futuras consultas. El manual debe

acompafar al sistema en todos los casos de venta u otro cambio, para que el nuevo
propietario pueda consultarlos capitulos de precauciones y advertencias.
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Se recomienda el uso del motor de endodoncia X-SMART™ Plus con guantes quirurgicos, asi
como aislacién completa con dique de goma.

Referirse al capitulo de ADVERTENCIAS (ver capitulo 3) para verificar cualquier cuidado
especial que hubiera que realizar antes de usar el aparato.

e Elinstrumento s6lo debe de ser usado con accesorios originales del fabricante.

¢ Antes de cambiar el contra angulo o la lima, apagar la unidad.. Si se cambia encendido se
puede producir rotacidén no intencionada debido a que se apriete de forma no intencionada
el boton de puesta en marcha (ON/OFF).

e Siempre limpiar el mango de la lima que va a usarse. Si se deja entrar suciedad dentro del
mandril se puede producir perdida de centrado y deterioro de la fuerza de agarre del
mandril.

e Prestar atencidn a la direccion del conector de la bateria cuando la instale. Si se colocan
mal puede causar dafio y escape del liquido debido a un cortocircuito.

e La pieza de mano consume electricidad aunque el aparato esté apagado. Ademas, las
baterias recargables totalmente cargadas, en general, se van descargando con el tiempo
aunque no se usen. Se recomienda cargar las baterias justo antes de su uso.

o Si el aparato se parara automaticamente debido a bateria baja, puede ser que cuando se
vuelva a encender la unidad no indique que la bateria esta baja.

e Recargar las baterias recargables lo méximo posible después de que se descarguen.
Repetidos usos cortos y recargas rapidas acortaran la vida de la baterias debido al efecto
memoria. Las baterias se pueden recuperar después de repetir varias veces la descarga y
recarga completas. (ver capitulo 6.9 Refresco de la bateria.)..

e |as baterias usadas de niquel hidruro son reciclables, pero su eliminaciéon puede no estar
permitida en algunos paises. Devolverlas al distribuidor.

e Cuando abra la unidad de control y el pedal (opcional), cumpla las leyes de su gobierno en
materia de eliminacion de residuos, ya que contienen materiales que pueden considerarse
residuos industriales.

e Cuando se deseche el contra angulo y la pieza de mano del motor, eliminarlos como
residuos meédicos.

El fabricante rechaza cualquier responsabilidad en el caso de:

e Utilizacion del aparato para usos no especificados en estas instrucciones de uso y
mantenimiento.

¢ Modificaciones o reparaciones realizadas por personas no autorizadas por el fabricante.

e Uso de componentes no originales o componentes no especificados en el capitulo de
COMPONENTES ESTANDAR (ver capitulo 6.1).

¢ Rotura de la lima por mal uso.

e La rotura de accesorios o del aparato debido a la esterilizacion: ningin componente del
motor de endodoncia X-SMART™ Plus es esterilizable (excepto el contra angulo).
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5. Reacciones Adversas

No existen reacciones adversas conocidas.

6. Instrucciones Paso a Paso

Referirse al capitulo de ADVERTENCIAS (ver capitulo 3) para verificar cualquier cuidado
especial a realizar antes de empezar a usar el aparato.

Antes de su uso, por favor comprobar el contenido exacto del embalaje.

Condiciones Ambientales para el funcionamiento:

- Uso: interior
- Temperatura ambiente:  10°C - 40°C (50°F — 104°F)
- Humedad relativa: 30% - 75%

- Presion atmosférica: 700hPa - 1060hPa

- Los materiales originales empaquetados pueden almacenarse y enviarse en
condiciones ambientales de -10°C a + 50°C (desde 14°F a 122°F) con una
humedad relativa de 10% - 85% y una presion atmosférica de  500hPa a 1060hPa.

& ADVERTENCIA
No instalar el aparato en lugares himedos o donde pueda estar en contacto constante con
liquidos de cualquier tipo.
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6.1 Componentes Estandar

El motor de endodoncia X-SMART™ Plus se suministra con los componentes que se
muestran abajo:

1. Unidad central
2. La pieza de mano del motor con cable y conector

3. X-SMART™ Plus 6:1 contra angulo

4. Soporte de la pieza de mano

5. Boquilla tipo F de spray (usada para lubricar)

6. Cargador externo de bateria, modelo Cincon Electronics Co. Ltd, TR30RAM180 con EU,
UK, USA, AUS enchufes intercambiables

Tarjeta de torque

Manual del usuario
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6.2 Pantalla de funcionamiento

1 10 9 8 12 Fig. 1 Pantalla de funcionamiento
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Enciende y apaga la unidad (mantener apretado mas de 2
segundos).

Ajusta la velocidad de rotaciéon (solo para sistemas de
rotacién continua).

Ajusta el limite de torque (solo para sistemas de rotacion
continua).

Cambia el sistema de limas.
Cambia la lima dentro de cada sistema.

Cambia el sentido de rotacion de la lima (solo para los
sistemas de rotacion continua).El sentido de rotacion de la
lima puede cambiarse también mientras la lima esta en
movimiento.
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VOLUMEN DE SONIDO
LUZ ENCENDIDO AC

LUZ DE CARGA

Solo para los sistemas de rotacion continua, selecciona uno
de los 3 modos de autoreverse (ver capitulo 6.6.4. Funcion
Auto Reverse):

AUTO REVERSING: automéaticamente se para y gira en
reverso seguido de giro en sentido normal al alcanzar el
torque seleccionado.

AUTO STOP: automaticamente se para y gira en reverso y
luego se para cuando se alcanza el torque seleccionado.
AUTO REVERSE OFF: no se activa el modo Auto
reverse.

Calibra el contra angulo para asegurar un torque exacto
cada vez que el contra angulo se quita o se lubrica
(mantener apretado durante mas de 2 segundos).

Guarda las modificaciones de los valores de velocidad,
torque y modo de auto reverse en cada sistema cuando son
posibles las modificaciones (mantener apretado durante mas
de 2 segundos).

Ajusta el volumen del sonido.

Se enciende la luz verde cuando la unidad esta conectada a
lared.

Se enciende o parpadea en naranja mientras se esta
cargando la bateria 0 en el modo de actualizacion (ver
capitulo 6.9. Actualizacion de la bateria) y cuando exista un
error (ver capitulo 8. Cédigo de error).
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6.3 Panel LCD

Fig. 2 Panel LCD
6 7 8 9

SYSTEM

" — PROTAPER a |
s —250.. (=D

SPEED

TORGUE

‘T 3.

iveD | P> | B | )

FILE

12

0. —s

1 SYSTEM

2 FILE
SPEED

4 TORQUE

5 BARRA DE TORQUE

6 AUTO REVERSE

Muestra el sistema de limas seleccionado
(ver capitulo 6.6.1. Biblioteca de Limas).

Muestra la lima seleccionada (ver capitulo 6.6.1.).

Indica la velocidad de rotacion del instrumento (deshabilitado
para los sistemas de giro alterno).

indica el valor limite de torque (deshabilitado para los
sistemas de giro alterno).

Muestra la barra que indica el grado de carga aplicada al
motor mientras la lima esta en rotacion continua
(deshabilitado para los sistemas de giro alterno).

Muestra el modo auto reverse seleccionado (deshabilitado
para los sistemas de giro alterno).

Se pueden seleccionar 3 modos (ver capitulo 6.6.4. Funcién
Auto Reverse):

AUTO
AUTO REVERSING:

AUTO
AUTO STOP: revie)

AUTO REVERSE OFF: - (Sin marca)
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7 SENTIDO DE ROTACION
Muestra el sentido de rotacion actual de la lima.
Pueden aparecer 3 simbolos:

“ Adelante (sentido de las agujas del reloj) en rotacion
continua

“ Reversa (sentido contrario a las agujas del reloj) en
rotacién continua

- Movimiento de giro alterno

8 BATERIA Muestra la cantidad disponible de la bateria. EI simbolo se
mueve cuando se esta cargando la bateria (ver capitulo 6.5.5.
Carga de la bateria).

Carga completa
Queda un 30-80% aproximadamente

Queda menos del 30%. En este caso, la funcién de
auto reverse puede que no funcione (ver capitulo
6.6.4. Funcidn Auto reverse).

B BA80

La bateria esta agotada o queda muy poca. Cargar
la bateria (ver capitulo 6.5.5. Carga de la bateria).

I=Z"NOTA

La marca de reserva de bateria indica el voltaje. Cuando se plica una carga a la pieza
de mano, la marca de reserva de bateria aparece en disminucion.

9 VOLUMEN DEL SONIDO Muestra el volumen del sonido actual (ver capitulo
6.5.7. Ajuste del volumen del sonido).

Se pueden mostrar 3 simbolos:

<) Volumen alto

n Volumen bajo
n Anulado
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6.4 Preparacion

1. Sacar con cuidado la unidad y los accesorios de su embalaje y colocarlos en una
superficie plana.

2. Comprobar que todos los componentes sefialados en el capitulo COMPONENTES
ESTANDAR (ver capitulo 6.1 Componentes Estandar) estan en la caja.

3. Quitar el plastico protector del panel de la unidad.

A ADVERTENCIA
Si saliera algun liquido del aparato, interrumpir la instalacion inmediatamente y enviar la

maquina a su distribuidor.

6.5 Instalacion

6.5.1. Conectar el cargador de bateria

1. Seleccionar el adaptador de enchufe que se ajuste a la clavija de su proveedor, segun el

pais.
Fig. 3 Adaptadores para el suministro eléctrico

Colocar el adaptador de enchufe requerido en la zona donde estan los dos contactos y
presionar hacia el boton de bloqueo (B) hasta que encaje en su sitio. Debe presionar el boton
de bloqueo (B) para cambiar el adaptador (Fig. 3).
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Fig. 4 Conexiones de la pieza de mano y de alimentacion

2. Cargar la bateria totalmente antes del primer uso (ver capitulo 6.5.5. Carga de la bateria):
a. Conectar el cargador de bateria a la red.
b. Insertar el conector del adaptador AC en su conector (A — ver Fig. 4) en el lado izquierdo
del aparato:
c. Cargar completamente la bateria antes del primer uso.

A ADVERTENCIA
Para desconectar los cables, siempre sujetar de la parte central del enchufe y tirar. No tirar del
cable.

6.5.2 Conectar y desconectar la pieza de mano del motor

Conectar
Alinear la marca = del conector del cable con la marca A del conector de la unidad (B — ver
Fig. 4) en el lado izquierdo de la unidad e insértelo hasta que esté en su sitio.

Desconectar
Sujetar el anillo del enchufe y tirar hacia fuera. No girarlo en ningn sentido.
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6.5.3 Conectar y desconectar el contraangulo

Conectar

El contra angulo puede conectarse a la pieza de mano en 6 posiciones ajustables de la
cabeza. Alinear las clavijas de posicion de la cabeza del contra angulo con los huecos de
posicion de la pieza de mano e insertar la cabeza hasta que estén perfectamente ajustados
(ver Fig. 5).

Desconectar
Para quitar el contra angulo, tirar hacia fuera sin inclinarlo (ver Fig. 5).

Fig. 5

=N~
-0 —
contra angulo pieza de mano
del motor

& PRECAUCION
e Cuando quitemos o coloquemos el contra angulo, apagar la unidad previamente.

e Comprobar que la cabeza del contra angulo esta perfectamente ajustada a la pieza de
mano

6.5.4 Insercion y extraccion de lalima

Colocacion de la lima

Insertar el mandril de la lima hasta el fondo.

Girar la lima suavemente hasta que se enganche con el mecanismo de cierre. Empujar hasta
notar que queda enganchada. Es importante no presionar el botén de la cabeza.

Sustitucion de la lima
Presionar el boton de la cabeza y tirar hacia fuera de la lima (ver Fig. 6).

Fig. 6
~_. t

/_
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A PRECAUCION

e Cuando se coloque y se quite la lima, apagar la unidad previamente.

e Después que la lima esté en su sitio, tirar suavemente hacia fuera para comprobar que
esta enganchada.

e Siempre limpiar el mango de la lima que se va a usar. Si se permite que entre suciedad en
el mandril puede causar pérdida de centrado y alteracién de la fuerza de sujecion del
mandril.

6.5.5 Carga de la bateria

El motor de endodoncia X-SMART™ Plus se suministra con una bateria de Hidruro de Niquel
(NIMH).

1. Insertar el enchufe del adaptador AC en el conector “power”. (ver capitulo 6.5.1. Conectar
el cargador de bateria)

2. Laluz AC IN se enciende en verde.

3. El microcomputador interno comprueba el voltaje de las baterias y empieza la carga, si es
necesario. Si empieza a cargar, se enciende la luz CARGA (CHARG.

4, Cuando la luz de CARGA se apague, el proceso de carga ha terminado.

5" NOTA

¢ No hace falta encender el aparato para cargar la bateria.

e Laluz “AC IN” se enciende para indicar que la unidad esta enchufada al cargador, no se
apaga aunque la carga esté finalizada.Observar la luz de CARGA para comprobar las
condiciones de la carga.

o Eltiempo normal de carga es de 5 horas aproximadamente, pero variara en funcion de las
condiciones de uso de las baterias, temperatura y si las baterias son nuevas o usadas.

Las baterias usadas acortan considerablemente el tiempo de carga y el de uso.

e Cuando se esté cargando las baterias, se mide la temperatura de la bateria. Por tanto, si
el producto se coloca en una zona donde la temperatura cambia répidamente (por
ejemplo, cerca de la ventana con sol, cerca de la salida del aire acondicionado, o
calefaccion), las baterias pueden no ser cargadas correctamente. Almacenar y cargar este
producto en un sitio que tenga pequefias variaciones de temperatura.

e Al conectar el aparato a la red automaticamente se carga la bateria, incluso cuando esta
encendida la unidad. Pero cuando la pieza de mano esta en uso, el proceso de carga se
suspende para proteger a la bateria.

e Enlos siguientes casos, no empezara el proceso de carga:

» La temperatura de la bateria es demasiado alta 0 demasiado baja. (menos de 0°C
(32°F) o mas de 40°C (104°F). )

= El voltaje de la bateria es suficiente. (Esto no significa necesariamente que esté
totalmente cargada)

= La bateria no esta conectada.

= El voltaje de la bateria no es normal. (Ver capitulo 8. “CODIGOS DE ERROR’)
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6.5.6 Calibrado

Esta funcidn es para disminuir la fluctuacion en la velocidad de rotacion de la pieza de mano y
las diferencias en torque por el contra angulo.

Se recomienda realizar la calibracién cuando se coloque un contra angulo nuevo o después
de un periodo de uso largo, ya que las propiedades de funcionamiento pueden cambiar con el
uso, limpieza y esterilizacion.

Apagar la unidad.

Ajustar el contra angulo X-SMART™ Plus 6:1 a la pieza de mano del motor.
Conectar el adaptador AC y comprobar que se encienden las luces AC-IN.
Encender la unidad.

Apretar el boton CAL (10) (Ver Fig. 1) durante mas de dos segundos..
Durante el proceso de calibracién aparece en la pantalla:

CONTRA-ANGLE CALIBRATION

IN PROGRESS

e vk wh =

e La pieza de mano empieza a rotar, dejarla hasta que se pare sola.
e Cuando el proceso de calibracion haya terminado, se detiene el movimiento de rotacion y
aparece en la pantalla:

CONTRA-ANGLE CALIBRATION

OK

e | uego, la pantalla vuelve a su estado original.

I3 NOTA

e Sl se quisiera detener el proceso de calibracion en cualquier momento, apagar la unidad.

o Calibrar el contra angulo siempre que se lubrique o se esterilice, 0 por lo menos una vez a
la semana (ver capitulos 6.11.2. Lubricacion del contra éngulo y 6.12. Limpieza,
desinfeccion y esterilizacion).

e Esta funcion no se puede realizar si el adaptador AC no esta conectado.

o No tocar ni aplicar fuerza sobre el eje del contra angulo durante la calibracion.
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6.5.7 Ajuste del volumen del sonido

El volumen del sonido se puede ajustar en 3 diferentes niveles: alto, bajo y anulado (el sonido
se escucha a nivel bajo para confirmar o sefialar un error, pero no suena durante la rotacion
en reversa ni cuando se alcanza el valor limite de torque).

1. Apretar el boton de volumen de sonido (12) (ver Fig. 1).
2. El volumen de sonido y el simbolo de volumen en la pantalla cambian.

053" NOTAS
¢ Se mantiene el tltimo volumen de sonido, incluso si se apaga la unidad.
o Sise vuelve a “parametros por defecto”, el sonido se ajusta al nivel alto.

6.6 Funcionamiento

6.6.1 Biblioteca de Limas

El aparato contiene una biblioteca de limas con los siguientes sistemas NiTi memorizados:

A) Sistemas de rotacion continua
Gates

PathFile™

Protaper® Universal

Program (programas individuales)

B) Sistemas de giro alterno
e WaveOne™
e Reciproc®

El fabricante se reserva el derecho a actualizar la biblioteca de limas y los sistemas presentes.

& ADVERTENCIAS

e Segquir las instrucciones de uso del fabricante para las limas endodéncicas.

o El sistema de limas que se muestra en el display siempre debe ser el de la lima en uso.
Esto es de vital importancia para evitar un mal uso de las limas de giro alterno o de las
limas de rotacion continua.

Los valores de torque y velocidad estan sujetos a cambios por los fabricantes de limas sin

previo aviso. Por tanto, los valores memorizados en la biblioteca deben de ser comprobados

antes de su uso. Los valores de torque que se muestran en el display son exactos y seguros
solo con los contra angulos X-SMART™ Plus 6:1 con un correcto mantenimiento y lubricacion.
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6.6.2. Encendido y apagado la unidad

Encendido
Mantener apretado el botén de ENCENDIDO (POWER) durante més de 2 segundos. Aparece
una pantalla de bienvenida.

Luego, la pantalla mostrara el ultimo sistema de limas usado antes de apagar la unidad.

GO | > | | )

SYSTEM

PROTAPER G D
250 €1

3.0.
Apagado

Mantener apretado el boton de ENCENDIDO (POWER) durante més de 2 segundos.

I3 NOTA

Si durante 10 minutos no se hace nada, la unidad se apaga automaticamente (funcién de
apagad automatico).

6.6.3. Encendido y apagado de la pieza de mano del motor

o Si apretamos el boton ON/OFF la pieza de mano empieza a funcionar. Si volvemos a
apretarlo se para.

e Si mantenemos apretado el boton ON/OFF durante mas de un segundo, la pieza de
mano empieza a funcionar mientras el boton esté apretado. Si se suelta el boton, se para.

ON/OFF boton j

I3 NOTA

Si queremos realizar ajustes finos en la velocidad de rotacion y en el valor limite del torque,
presionar la tecla de velocidad (“SPEED”) y la de TORQUE respectivamente
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6.6.4. Funcion Auto Reverse

Existen 3 modos diferentes de auto reverse:

AUTO REVERSE: (Retroceso automatico activado)

Si durante la utilizacién la fuerza alcanza el valor limite de torque preseleccionado, la pieza
de mano del motor automéaticamente girara en sentido contrario. Cuando se elimina la fuerza,
la pieza de mano del motor vuelve automaticamente a la rotacion en sentido normal.

i >
| = =
Carga con el Valor Carga adicional superior Si la carga se aplica de forma
Limite de Torsion al Valor Limite de Torsion continua, la lima girara en sentido
preestablecido contrario. Cuando se retira la
Rotacion hacia Delante ., carga...
Rotacion Inversa y .
Rotacion hacia adelante
Fig. 8
AUTO STOP:

Si durante la utilizacion la fuerza alcanza el valor limite de torque fijado, la pieza de mano del
motor automaticamente girara en sentido contrario. La pantallamuestra" = « ="Yyla
velocidad de rotacion de forma alterna.

Si desea que la lima vuelva a girar hacia delante, pulse el boton ON / OFF dos veces.

D

Carga adicional superior Si la carga se aplica de forma

Carga con el Valor [ Iy : ; . :
arg ° al Valor Limite de Torsion continua, la lima girara en sentido
Limite de Torsion preestablecido contrario. Cuando se retira la
TR carga...
Rotacion hacia Delante Rotacion Inversa ? o
Detencion

Fig. 9

AUTO REVERSE OFF: (Auto reversa desactivado)

Si durante la utilizacién la fuerza alcanza el valor limite de torque preseleccionado, la pieza de
mano del motor se parara sin girar en sentido inverso. La pantalla muestra " « = = "y la
velocidad de rotacion de forma alterna.

Si se quiere que la lima vuelva a girar en sentido normal otra vez, apretar dos veces el boton
ON/OFF.
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La alarma suena cuando se pone en marcha la pieza de mano del motor y su carga alcanza

aproximadamente la mitad del valor de torque limite (se corresponde con enla

barra de la pantalla).

El sonido cambia cuando la carga se acerca al valor de torque limite (se corresponde con
Il en la barra de la pantalla).

[ NOTA
e Esta funcion solo esté disponible en rotacién continua.
e Esta funcion no se activa en rotacion reversa.

e Cuando el simbolo de la cantidad de bateria remanente indica E E la potencia
suministrada por la pieza de mano del motor puede no ser suficiente para que la carga
alcance el valor limite de torque preseleccionado. En este caso, la funcién de auto reverse
no se activara. Si se necesitara un torque alto, usar el adaptador AC o utilizar el aparato

cuando el simbolo de la cantidad de bateria remanente indique “

e Si la resistencia estd presente de forma continua sobre la pieza de mano,
automaticamente se pararé para prevenir sobrecalentamiento. En este caso, dejar que la
pieza de mano se enfrie.

6.7. Seleccion de un Sistema de Limas

Para elegir un sistema de limas distinto, presionar el boton SISTEMA A o V. El sistema de
limas que se muestra en la pantalla es el sistema elegido.

6.7.1. Sistema de Limas de Rotacion Continua

Cuando se ha seleccionado el sistema de limas, la primera lima del sistema aparecera

automaticamente en el display.
Cieved | P> | | Q)

SYSTEM FILE

PROTAPER D
250.. €&

TORGQUE

3.0.

Presionar la tecla P>para seleccionar la lima siguiente.
Presionar la tecla < para seleccionar la lima anterior.

& ADVERTENCIAS
No usar limas disefiadas para movimiento reciproco con rotacion continua.
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6.7.2. Sistema de Limas de giro alterno

Las limas WaveOne™ y RECIPROC® han sido disefiadas especificamente para el uso en giro
alterno; en primer lugar se registra una direccidn de corte y luego un giro en sentido inverso
para liberar el instrumento en cuestion. Los angulos de giro alterno son precisos y
especificos para el disefio del instrumento y el motor X-SMART™ Plus.

Si se ha elegido alguna de las limas reciprocas descritas anteriormente, aparecera en la
pantalla el sistema de giro alterno (RECIPROCATING).

Las limas de giro alterno del sistema se muestran en la parte derecha de la pantalla.

'WAVE-ONE (D)
o
RECIPROCATING

A ADVERTENCIAS

No usar limas disefiadas para rotacion continua con movimiento de giro alterno.

I3 NOTA

Para las limas de giro alterno, los ajustes de velocidad y torque no se pueden ajustar.

Las limas de giro alterno se pueden diferenciar de las limas de rotacidén continua por su
disefio especial: la espiral esta invertida y el vastago tiene un anillo de plastico coloreado.
En el movimiento de giro alterno, la funcion auto reverse esta desactivada.

En el movimiento de giro alterno, suena un pitido cuando la carga se acerca al valor limite
de torque. Si esto ocurre, no forzar la lima dentro del conducto, sacar la lima del conducto
y limpiar las espiras.

Si se alcanza el torque maximo, el motor se parara. Si esto ocurre, sacar la lima del
conducto radicular, limpiar las espiras y empezar de nuevo.
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6.7.3. “Program” para Sistema de Limas de Rotacion
Continua

Por conveniencia, el aparato se suministra con 8 programas con valores por defecto de torque
y velocidad (ver capitulo 13. Programa — Programa individualizado de rotacion continua).

CY | pp | m | Q)

SYSTEM FILE

PROGRAM ()

250,

TORGUE

0.6.

Apretar el boton FILE P> para seleccionar el nimero del siguiente programa.
Apretar el boton FILE < para seleccionar el nimero anterior de programa.

e Para cambiar individualmente estos ajustes simplemente introducir los valores deseados
como se describe abajo. Esto le permite confeccionar su propia secuencia de instrumentos
independientemente del fabricante o de las secuencias recomendadas.

e Para volver a los ajustes por defecto ver el capitulo 6.8. Pardmetros de fabrica por defecto.

e Para grabas SUS ajustes individuales, ver La tabla en el capitulo 13. Programa —
Programa individualizado de rotacién continua.

6.7.4. Cambio de Torque y Velocidad
03" NOTA

e Lavelocidad y el torque no se pueden cambiar en los sistemas de giro alterno.
e Cuando la pieza de mano del motor esta en movimiento, se pueden cambiar el torque y la
velocidad pero no se pueden memorizar.

Cuando se selecciona la lima de rotacion continua deseada, apretar los botones + 0 — SPEED
para seleccionar el ajuste de velocidad deseado.

Cuando se cambia el ajuste valor de la velocidad, en la pantalla aparece SPEED entre
paréntesis.

Si no se aprieta el boton MEMO para guardar el ajuste, este se perdera cuando se cambie
algun ajuste de la lima.

El ajuste de la velocidad puede variar entre 250 y 1000 rpm en incrementos de 50 rpm y
desde 1000 a 1200 rpm en incrementos de 100 rpm.

Apretar los botones + 0 — TORQUE para seleccionar el ajuste de torque deseado.

Cuando se cambia el ajuste valor de la velocidad, en la pantalla aparece TORQUE entre
paréntesis.
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Si no se aprieta el botobn MEMO para guiardar el ajuste, este se perdera cuando se cambie
algun ajuste de la lima.
El ajuste de torque se puede ajustar de 0.6 a 4.0 Ncm en incrementos de 0.1 Ncm.

Los valores de torque y velocidad preajustados de todos los sistemas de limas de rotacion
continua pueden ser variados individualmente.

A PRECAUCION
Antes de usar el micromotor, comprobar que los parametros cambiados sean los correctos.

6.8. Parametros por defecto de Fabrica

Para volver a los parametros fijados por defecto, seguir las instrucciones generales de
reiniciado:

1. Apagar la unidad.

2. Conectar el adaptador AC y comprobar que se enciende la luz AC-IN (ver capitulo 6.5.1
Conectar el adaptador AC).

3. Mantener apretado el boton de ENCENDIDO (POWER) durante mas de 2 segundos, ala
vez que se aprieta el botén MEMO.

e Durante este proceso aparecera en la pantalla:

FACTORY DEFAULT PARAMETERS

LOADING

e Cuando se complete el proceso, aparece en la pantalla:

FACTORY DEFAULT PARAMETERS

OK

e Luego, la pantalla vuelve al primer sistema de limas que tiene guardado.

FISDR-JAP / F1902124.X / 00 / 2011 — created 07/2011 - 149/ 208 -



I3 NOTA

e Esta funcion no esta activada a no ser que la unidad se conecte al adaptador AC.
e Tener en cuenta que todos los ajustes individuales, incluyendo los ajustes del Programa,
se borraran cuando se realice “reiniciar a los parametros por defecto”.

6.9. Refresco de la bateria

Las baterias de Niquel hidruro pueden sufrir una disminucion en la capacidad de carga si se
realizan ciclos repetidos de uso corto y de recarga. Este fenébmeno se llama “efecto memoria”.
La funcion de refresco de la bateria se usa para solucionar este fenémeno.

1. Apagar la unidad.

2. Conectar el adaptador AC y comprobar que se enciende la luz AC-IN (ver el capitulo
6.5.1. Conectar el adaptador AC).

3. Mantener apretado el botdn POWER durante més de 2 segundos, a la vez que se aprieta
el boton REV.

4. Suena un pitido de larga duracion, y el modo de refresco esta activado. A la vez, la luz
CHRG parpadea lentamente.

5. La bateria se descarga y carga automéaticamente. Este proceso durara aproximadamente
unas 10 horas.

6. Mantener apretado el boton POWER durante més de 2 segundos para detener el
proceso.

05" NOTAS

o Esta funcion no esté activada a menos que el aparato esté conectado al adaptador AC.

e No es necesario activar esta funcién para cada recarga. Esta funcion se debe usar si el
tiempo de funcionamiento se acorta aunque la bateria sea bastante nueva.

e No repetir la funcién de refresco de la bateria en un periodo de tiempo corto. Puede
provocar un aumento del efecto memoria.

e Esta funcién es una solucion efectiva contra el fenémeno del “efecto memoria”. Sin
embargo, no puede solventar completamente el problema de una vez debido a las
caracteristicas de la bateria. Recomendamos repetir este proceso varias veces.
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6.10 Visualizacion de la version del software

—_—

Encender la unidad y seleccionar un sistema de limas de rotacion continua.

2. Mantener apretados los botones + y — TORQUE simultaneamente durante mas de 2
segundos.

e La pantalla indicara la version del software, por ejemplo:

SOFTWARE VERSION

0000

e Luego la pantalla vuelve al primer sistema de limas de la unidad.

6.11 Mantenimiento

6.11.1 Cambio de la bateria

X-SMART™ Plus funciona con una bateria recargable. Puede ser recargada unas 300-500
veces, dependiendo de las condiciones de funcionamiento del aparato.

La bateria necesita se reemplazada si el tiempo de funcionamiento o el tiempo de recarga
de la bateria se acortan o disminuye la potencia de giro, y la funcion de refresco de la
bateria no ha solucionado el problema.

Cuando se reemplace, asegurarse de observar las “PRECAUCIONES AL CAMBIAR LA
BATERIA”. Tener en cuenta que Dentsply Maillefer no se hara cargo de mal funcionamiento o
problema derivado de un fallo por no seguir las “PRECAUCIONES AL CAMBIAR LA
BATERIA”.

& PRECAUCIONES AL CAMBIAR LAS BATERIAS

¢ No abrir ninguna parte que no sea la tapa de las baterias.

o Asegurarse de adquirir y usar sélo las baterias recomendadas. De otra forma, las baterias
pueden causar dafios, salida del liquido o explotar.

e No cambiar la bateria con las manos humedas ya que puede provocar un cortocircuito de
la bateria y que entre humedad en el aparato.
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El compartimento de la bateria se localiza en la parte trasera de la unidad y su tapa esta
bloqueada por un tornillo localizado en la parte de abajo de la unidad.

1. Apagar el equipo.

2. Desconectar el adaptador AC.

3. Quitar el tornillo que bloquea la tapa con un destornillador.

4. Deslizar la tapa con cuidado en sentido de la flecha (hacia bajo) y quitarla.

5. Sacar la bateria y tirar del cable, sujetandolo por el conector.

A PRECAUCIONES
o Asegurarse que el adaptador AC esté desconectado antes de cargar la bateria.

e Al quitar el cable de la bateria, asegurarse de sujetarlo por el conector. Si no hace esto
puede provocar dafio en el cable.

6. Insertar el conector del cable de la bateria en la conexion de la unidad de acuerdo con la
indicacion de polaridad de la etiqueta dentro del compartimento de la bateria y colocar la
bateria dentro del compartimento con cuidado de no pellizcar el cable.

A PRECAUCIONES
En el caso de dificultad al insertar el conector, debe ser incorrecta la polaridad. No insertarlo a
la fuerza.

7. Cerrar la tapa de la bateria.

8. Apretar el tornillo con el destornillador. No aplicar demasiada fuerza cuando apriete el
tornillo.

9. Cargar la bateria antes de usar la unidad.

33" NOTA

Las baterias de Niquel hidruro son reciclables, pero su eliminacién a veces puede no estar
permitida por las leyes de su localidad. Devolverlas a su distribuidor.

6.11.2 Lubricacion del contra Angulo

e Lubrique solamente el contra angulo. Recomendamos usar el spray X-SMART™.
o Realice esta operacion después de cada uso y antes de la esterilizacion.
1. Enrosque la boquilla de pulverizacion aprox. 10 veces para ajustarla al spray.

Boquilla de pulverizacion tipo "FT}-
| ~
Com,a;lngulo |

bl
=2

TR
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2. Introduzca la boquilla de pulverizacion en la parte trasera del contra angulo y aplique el
lubricante durante 2-3 segundos, hasta que el aceite salga por el cabezal del contra
angulo.

3. Antes de acoplar el contra angulo lubricado a la pieza de mano del motor, eliminar el
exceso de aceite. Dejarlo apoyado sobre si 0 inclinado con un angulo para que drene por
gravedad. Montarlo después que se haya eliminado el exceso de aceite.

A ADVERTENCIA
No lubricar la pieza de mano del motor.

A PRECAUCIONES
e Sujetar el contra angulo fuertemente para evita que se separe por la presion del spray.
o Nunca usar el spray boca abajo. Utilizar solo spray de gas, no aceite.

6.12 Limpieza, desinfeccidn y esterilizacion

6.12.1 Prefacio

Por motivos de sanidad e higiene, los contra angulos se deben limpiar, desinfectar y
esterilizar antes de cada uso para evitar cualquier tipo de contaminacion. Esto se debe
realizar desde el primer uso y en los siguientes.

6.12.2 Recomendaciones generales

e Utilice solo una solucién desinfectante de eficacia probada (listas de VAH/ DGHM,
marcado CE, aprobacién de la FDA y de Health Canada) y de acuerdo con las
instrucciones de uso del fabricante de la solucién desinfectante.

= No utilice detergentes con cloruro.
= No utilice lejia, ni desinfectantes con cloruro.

e Por su propia seguridad, lleve equipo de proteccion personal (guantes, gafas y
mascarilla).

e El usuario es responsable de la esterilizacién del producto en el primer ciclo y para
cada uso posterior, asi como del uso de instrumentos sucios o0 dafiados tras la
esterilizacion.

o La calidad del agua debe ser la correcta segin la normativa local, especialmente para
el Gltimo paso (enjuague) o en procesos de desinfeccion en cubeta.

e No esterilice la pieza de mano motorizada, el cargador, ni el cable de alimentacion.
Tras cada uso se deberan limpiar todos los objetos que estuvieron en contacto con
agentes infecciosos, mediante una toallita impregnada con desinfectante o detergente
(solucién con capacidad bactericida y fungicida sin aldehido) conforme a la lista de
VAH/DGHM, el marcado CE o la aprobacion FDA y de Health Canada.

e Para esterilizar las limas endodoncicas, referirse a las instrucciones de uso del
fabricante.
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6.12.3 Descripcion detallada del procedimiento

Solo para el contradngulo

# | Funcionamiento Modo de funcionamiento Advertencia
1 |Preparacion Retire el contra angulo de la

pieza de mano motorizada y

quite las limas del mandril.

2 |Limpieza Sumerja el contra &ngulo en el | - Evite cualquier contacto entre el contra
automatizada con | desinfectante (valor Ao >3000; angulo y el instrumento, los kits, los
desinfectante 0 bien, 5 min a 90 °C/194 °F elementos de apoyo o el recipiente.

como minimo). - Siga las instrucciones y utilice las
concentraciones indicadas por el
fabricante (consulte también las
recomendaciones generales).

- Utilice solo un desinfectante que cumpla
con la norma EN ISO 15883; consérvelo
en buen estado y calibrelo con frecuencia.

- Asegurese de que el contra angulo esta
seco antes de proceder con el siguiente
paso.

3 [Inspeccion Inspeccione los contra - Los contra angulos sucios se deben limpiar

angulos y deseche aquellos y desinfectar otra vez.
que estén defectuosos. - Lubrique los contra angulos con un spray
apropiado antes de guardarlos en la caja.

4 Empaquetado Guarde los contra angulos en | - Compruebe el periodo de validez de la

bolsas de esterilizacion bolsa suministrada por el fabricante para
determinar la vida util en deposito.

- Utilice bolsas resistentes a temperaturas
de hasta 141 °C (286 °F) conforme a la
norma EN ISO 11607.

5 |Esterilizacion Esterilizacion a vapora: 134 | - Utilice solo autoclaves que cumplan con

°C (274 °F) durante 3 minutos

los requisitos de las normas EN 1 3060,
EN 285.
Utilice procedimientos de esterilizacion
aprobados por la norma I1SO 17665.
Respete el procedimiento de mantenimiento
del autoclave indicado por el fabricante.
Utilice solo el procedimiento de
esterilizacion recomendado.

Controle la eficacia (buen estado de las
bolsas, ausencia humedad, cambio de
color de los indicadores de esterilizacion,
integradores fisico quimicos, registros
digitales de los pardmetros de ciclo).

Mantenga el seguimiento en los registros de
procedimientos.
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PROCEDIMIENTO (continuacién)

Solo para contra angulo

Funcionamiento

Modo de funcionamiento

Advertencia

6 | Almacenamiento

Mantenga las bolsas de
esterilizacion con los contra
angulos en un lugar limpio y
Seco.

- La esterilizacion no se puede garantizar si
las bolsas se encuentran abiertas, dafiadas

humedas.

- Compruebe las bolsas y los contra angulos
antes de cada uso (buen estado de la
bolsa, ausencia de humedad y periodo de

validez).

7. Especificaciones Técnicas

El aparato cumple con los estandares de seguridad IEC60601-1 y EMC (compatibilidad
electromagnética) IEC60601-1-2 y con los requerimientos de conformidad de marcado CE.

C€

0459

7.1 Clasificacion del equipo

¢ Tipo de proteccion frente a descarga eléctrica:

— Equipo de clase |I

¢ Nivel de proteccion frente a descarga eléctrica:
— Pieza de contacto tipo B

R

e Grado de proteccion frente a la entrada de agua como se especifica en la edicién
actual de la norma IEC 60529: IPXO0.

¢ Grado de seguridad del uso en presencia de mezclas anestésicas inflamables con aire u
oxigeno u Oxido nitroso: No es apropiado el uso en presencia de mezclas anestésicas
inflamables con aire u oxigeno u 6xido nitroso.
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7.2 Principales especificaciones del producto

Unidda de control X-SMART™ Plus

Modelo: NE274/NE298
Torque 0.6 - 4.0 Ncm en rotacion continua
Velocidad 250 - 1200 rpm en rotacion continua

Entrada nominal

DC18V 0.5A

Tiempo de cargo

5 horas aprox.

Dimensiones

W107 x D196 x H107 mm

Peso

580 ¢

Pieza de mano del motor X-SMART™ Plus

Modelo EMOSM
Dimensiones @226 xL133.5mm
Peso 150 g (incluyendo el cable de la pieza de mano)

Contra angulos X-SMART™ Plus

Modelo MF6

Reduccion 6:1

Véastago de la lima @ 2.35 mm 1SO1797-1 Tipo1
Tipo de sujeccién Boton

Peso 36 ¢

Adaptador AC X-SMART™ Plus

Modelo TR30RAM180
CINCON ELECTRONICS CO.,LTD
Entrada AC 100-240V 47-63 Hz
salida DC18V 167A
Dimensiones W62 x D37 x H109 mm
Peso 300¢
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CONDICIONES AMBIENTALES DE USO

Temperatura 10°C —40°C (50°F — 104°F)
Humedad 30% - 75%
Presion atmosférica 700hPa - 1060hPa

CONDICIONES DE TRANSPORTE Y ALMACENAJE

Temperatura -10°C - 50°C (14°F - 122°F)
Humedad 10% — 85%
Presion atmosférica 500hPa - 1060hPa

8. Codigo de error

Si la pieza de mano se detiene debido a una causa andémala como una funcidn incorrecta,
sobrecarga, rotura o uso incorrecto, automaticamente comprueba el estado de la unidad de
control y detecta la causa de la anormalidad y aparece en la pantalla LCD el codigo del error.
Si un cbdigo de error aparece en pantalla, encender la unidad otra vez y comprobar si vuelve
a aparecer el mismo codigo de error. Si fuera este el caso, consultar las instrucciones
proporcionadas en la columna “Comprobacién/Remedio” de la tabla siguiente.

En caso de error, la pantalla mostrara por ejemplo:

CIY | <4 | T | Q)

ERROR
CODE E-06

I3 NOTA

Si la bateria se cambia mientras el adaptador AC esta conectado, puede que aparezca en la
pantalla un error de incorrecto.
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Cadigo

de Error Causa Comprobacion/Solucion
error
Durante la E-00 | Self-Check Malfuncion del circuito Contacte con su
rotacion de la distribuidor
pieza de mano | E-01 | Sobrecarga eléctrica La pieza de mano esta Eliminar la resistencia
bloqueada (a la vez que
el modo “auto reverse”)
E-02 | Sobrevoltaje Malfuncion del circuito Contacte con su
distribuidor.
E-03 | Sensor de la pieza de mano | El cable de la pieza de | Conectar el cable
del motor mano del motor esta correctamente.
desconectado
Fallo del sensor (Hall Contacte con su
IC). distribuidor.
Cable cortado (sefial,
cable eléctrico).
E-04 | Sobrecalentamiento del Resistencia alta aplicada | Deje enfriar el motor
motor continuamente a la pieza | antes de volver a
de mano durante tiempo | usarlo.
prolongado
E-05 | Circuito PAM Voltaje anormal Contacte con su
generado en el circuito | distribuidor.
de inicio/parada.
Fallo en el circuito de
inico/parada desde PAM
(L Slide).
E06 | Bloqueo del rotor La pieza de mano estda | Eliminar la resistencia
bloqueada. (al empezar)
Fallo del contra angulo. | Contacte con su
Fallo del motor. distribuidor.
Fallo del sensor (Hall
IC).
Cable cortado (Sefal,
cable eléctrico).
E-08 | Sobrecarga Cable cortado (cable Contacte con su
eléctrico). distribuidor
Parada del giro del
motor .
E-09 | ITRIP Fallo del motor y circuito | Contacte con su
distribuidor.
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Cadigo

de Error Causa Comprobacion/Solucion
error
En la carga E-10 | Corriente de la bateria La corriente de la Ponga la bateria en su
bateria es demasiada | compartimento o
baja 0 demasiada alta. | cambiela
La bateria esta
descargada o no
insertada.
E-11 Pantalla Fallo en el driver de la | Contacte con su
pantalla distribuidor.
E-12 | Bajo voltaje de las baterias | El voltaje de la bateria | Ponga la bateria en su
es demasiado bajo. La | compartimento o
bateria no esta cambiela
colocada o la vida de
funcionamiento de la
bateria ha terminado.
E-13 | Alto voltaje de las baterias El voltaje de la bateria | Contacte con su
es demasiado alto distribuidor.
(Error del circuito) .
E-14 | Porencima del rango de Por encima del rango Usarlo en el rango de
temperatura de trabajo de temperatura de temperatura de trabajo, 0
trabajo o rotura del cambiar las baterias.
termostato en la parte
de las baterias.
Otros E-15 | Produccién anormal de calor | La bateria produce un | Cambie la bateria.
de la bateria calor anormal Si el calor anormal
también se produce en la
nueva bateria, sospechar
mal funcionamiento del
circuito. Contacte con su
distribuidor.
E-16 | Pantalla LCD Fallo en LCD Contacte con su
distribuidor
Mientras se E-18 | Por encima del limite La vida de Cambiar la pieza de
calibra superior funcionamiento de la mano o la cabeza del
E-19 | Por debajo del limite inferior | pieza de mano o del contra &ngulo.

contra angulo ha
terminado.
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9. Persistencia del problema

Cuando se encuentra el problema, comprobar lo siguiente otra vez antes de contactar con su
distribuidor. Si nada de esto se puede aplicar o el problema no es remediado incluso después
de ejecutar la maniobra correcta, hay que sospechar un fallo del producto. Contacte con su
distribuidor.

Unidad de Control X-SMART™ Plus y Adaptador AC

Problema Causa Solucién
No se enciende. El adaptador AC no esta conectado. | Comprobar la conexion.

El enchufe del adaptador AC no estd | Comprobar la conexion.
insertado en su sitio, 0 no le llega

electricidad.
La bateria esté& descargada. Cargar las baterias o usar el adaptador
AC.
No estan puestas las baterias. Insertar las baterias, o usar el adaptador
AC.
El fusible interno esta quemado. Contacte con su distribuidor.
La luz AC IN no se El adaptador Ac no esté conectado. | Comprobar la conexion.
enciende. El enchufe del adaptador AC no estd | Comprobar la conexion.
insertado en su sitio, 0 no le llega
electricidad.
El fusible interno esta quemado. Contacte con su distribuidor.
El fusible del adaptador Ac esté Contacte con su distribuidor.
quemado.
El adaptador AC no No estan colocadas las baterias. Insertar la baterias.
funciona. (La luz de Las baterias estéan totalmente cargadas| Ningin problema
CARGA no se .
. 0 casi cargadas.
enciende.)

La temperatura de las baterias es baja. | Si la temperatura de las baterias es
menor de 0°C (32° F), las baterias no
son recargables. Cargar las baterias en
una habitacion caliente. (Cuidado con la
condensacion himeda.)

La temperatura de las baterias es alta. | Es normal que la temperatura de la
bateria este ligeramente elevada justo
después de la carga. Si esta caliente
durante el uso normal, puede indicar
anormalidad. Contacte con su
distribuidor.

Cobdigo de error en pantalla. Ver capitulo 8.
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Pieza de mano del motor X-SMART™ Plus

Problema Causa Solucién
La pieza de mano no rota. | El cable de la pieza de mano no esta | Comprobar la conexion.
conectado.
La pieza de mano del motor o el Contacte con su distribuidor.
cable de la pieza de mano esta
dafiado.

La pieza de mano no rota.| La cabeza del contra angulo esta Limpiar o cambiar el contra angulo
(Aparece el codigo de atascada.
error “E-1" ) Existe un cortocircuito dentro de la | Contacte con su distribuidor.
pieza de mano o del cable de la
pieza de mano.

La pieza de mano no rota.| La cabeza del contra angulo esta Limpiar o cambiar la cabeza del contra

(Aparecen atascada angulo.

alternativamente Existe un cortocircuito dentro de la | Contacte con su distribuidor.
‘= = ="ylavelocidad | pieza de mano o del cable de la

de rotacion.) pieza de mano.

Al encender la unidad, la | Ha encendido la unidad mientras Comprobar el boton ON/OFF.
alarma suena, y la pieza | aprieta el boton ON/OFF.
de mano no rota.

Existe un cortocircuito dentro del Contacte con su distribuidor.

boton ON/OFF.
La pieza de mano Esta girando mediante el boton Parar la rotacion con el boton ON/OFF.
continta girando. ON/OFF.
La lima en continua Ajuste equivocado de la lima. Cambiar el sentido de rotacion
rotacion se bloquea en el | Demasiada presién sobre el apretando el boton REV. Encender el
conducto. instrumento. motor y sacar la lima con cuidado.
La lima reciproca se Demasiada presion sobre el Intentar sacar la lima con unas pinzas
bloquea en el conducto. | instrumento. tirando hacia fuera y girandola

La lima no se ha limpiado suavemente en sentido de las agujas

frecuentemente. del reloj.

10.Garantia

El fabricante garantiza sus productos al consumidor ante posibles defectos del material o
como consecuencia de su uso en condiciones normales de instalacion y servicio.

El motor de endodoncia X-SMART™ Plus tiene una garantia de 36 meses (con excepcion del
contra angulo que tiene una garantia de 12 meses) desde la fecha de adquisicion.

Si el producto falla en los primeros 30 dias desde la instalacién, contactar inmediatamente con
su distribuidor (tener a mano el justificante de compra).
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11.Retirada del Producto

iPOR FAVOR NO TIRARLO!
Este producto y todos sus componentes deben reciclarse totalmente a través de su
s distribuidor.

12.ldentificacion de simbolos

Numero de serie

Fabricante

Fecha de fabricacion

Equipo Clase Il

Parte aplicada Tipo BF

SN
wl
il
O]
A
I\ | precaucio
[1i]
i

Ver modo de empleo e instrucciones de uso

Reciclado: jPOR FAVOR NO TIRARLOQ! : este producto y todos sus componentes deben
ser totalmente reciclados a través de su distribuidor

Corriente directa (conexion al suministro eléctrico)

54 Autoclavable a la temperatura especificada

é x Los embalajes abiertos no se cambian

& Si no se han seguido correctamente las instrucciones, el uso puede provocar dafios al
WARNING | producto, al usuario o al paciente

@NOTE Informacion adicional, explicacion de funcionamiento y actuacion

APPENDIX
Electromagnetic Emissions and Immunity (English) ver pagina 204
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13. Program — Programa Individual de Rotacién
Continua

Para sus ajustes individuales de los valores de torque y velocidad, por favor ponga los
tamafios de lima y los valores correspondientes en la siguiente tabla (Para detalles ver

capitulo 6.7.3.):

Posicion de la
lima

Tipo de lima

Ncm

Rpm

01

02

03

04

05

06

07

08

Ajustes por defecto de My Program:

Posicion de la

lima Nem Rpm
01 0.6 250
02 1.0 250
03 1.5 250
04 2.0 250
05 2.5 250
06 3.0 250
07 3.5 250
08 4.0 250

Para volver a los parametros por defecto, ver capitulo 6.8 Parametros por defecto de Fabrica.
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